
คูม่อืการใชง้าน (User Manual) และเอกสารโปรโตคอลการสือ่สาร 
(Communication Protocol)  

คูม่อืการใชง้าน (User Manual) และเอกสารโปรโตคอลการสือ่สาร (Communication Protocol) ทีค่ณุ
อปัโหลดมา ผมขอสรปุขัน้ตอนการตอ่ใชง้านและตัง้คา่พอรต์ RS485 สำหรับ Inverter รุน่ KD100 (และรุน่ที่
เกีย่วขอ้ง) ดงันีค้รับ 

1. การตอ่สายสญัญาณ (Physical Wiring) 

ตำแหน่งของขัว้ตอ่ RS485 จะแตกตา่งกนัเล็กนอ้ยตามขนาดกำลงัไฟของ Inverter: 

●​ สำหรบัรุน่ 0.4KW ~ 15KW: 
○​ ใหต้อ่สายทีข่ัว้ A+ และ B- ซึง่อยูใ่นแถวเดยีวกบัขัว้ตอ่ Control (เชน่ GND, FM, 

DI1-DI5) 
○​ A+ คอืสญัญาณบวก (Differential Positive) 
○​ B- คอืสญัญาณลบ (Differential Negative) 

●​ สำหรบัรุน่ 18.5KW ~ 400KW: 
○​ ใหต้อ่สายทีข่ัว้ 485+ และ 485-​

 +1 
○​ ในรุน่ใหญอ่าจม ีJumper สำหรับเลอืกเปิด/ปิดตวัตา้นทานปลายสาย (Termination 

Resistor) ซึง่มกัระบวุา่ "485 ON/OFF" หากเป็นตวัสดุทา้ยของระบบควรปรับเป็น ON 

คำแนะนำ: ควรใชส้ายคูบ่ดิเกลยีว (Twisted Pair) ทีม่ชีลีด ์(Shield) เพือ่ป้องกนัสญัญาณรบกวน และตอ่
สายกราวดข์องชลีดล์งดนิทีฝ่ั่งใดฝ่ังหนึง่ 

 

2. การต ัง้คา่พารามเิตอรเ์พือ่ใหค้วบคมุผา่น RS485 ได ้

คณุตอ้งตัง้คา่ทีห่นา้จอ Inverter เพือ่บอกใหม้นัรับคำสัง่จาก RS485 แทนปุ่ มกดหรอืเทอรม์นัิลภายนอก: 

ก. ต ัง้คา่แหลง่คำส ัง่ (Start/Stop): 

●​ ไปทีพ่ารามเิตอร ์P0-02 (Command source selection) 
●​ ตัง้คา่เป็น 2 : Communication control (เพือ่ใหส้ัง่ Run/Stop ผา่น RS485 ได)้​

 +1 
○​ สงัเกต: ไฟ LED คำวา่ "LOC" หรอืไฟสถานะการควบคมุระยะไกลบนหนา้จออาจจะกะพรบิ

เพือ่แสดงสถานะนี ้

ข. ต ัง้คา่แหลง่ความถี ่(Speed Reference): 

●​ ไปทีพ่ารามเิตอร ์P0-03 (Main frequency source X selection) 
●​ ตัง้คา่เป็น 9 : Communication reference (เพือ่ใหป้รับความเร็วรอบผา่น RS485 ได)้​

 +1 
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3. การต ัง้คา่ระบบสือ่สาร (Communication Setup - Group PD) 

ตอ้งตัง้คา่เหลา่นีใ้หต้รงกบัอปุกรณต์น้ทาง (PLC, HMI, หรอื Computer) ทีเ่ป็น Master: 

●​ PD-00 (Baud Rate): คา่เริม่ตน้โรงงานคอื 5 (9600 bps) 
○​ ตวัเลอืก: 3=2400, 4=4800, 5=9600, 6=19200, 7=38400 เป็นตน้ 

●​ PD-01 (Data Format): คา่เริม่ตน้โรงงานคอื 0 (No verification: 8-N-2) 
○​ 0: 8-N-2 (8 Data, No Parity, 2 Stop bits) 
○​ 1: 8-E-1 (Even Parity) 
○​ 2: 8-O-1 (Odd Parity) 
○​ 3: 8-N-1 (8 Data, No Parity, 1 Stop bit) นยิมใชค้า่นีม้ากทีส่ดุในงานท ัว่ไป 

●​ PD-02 (Local Address): คา่เริม่ตน้คอื 1 
○​ ตัง้คา่ Address ของ Inverter (1-247) หา้มซ้ำกบัตวัอืน่ในระบบ 

●​ PD-05 (Protocol Selection): คา่เริม่ตน้คอื 1 (Standard Modbus Protocol) 
○​ แนะนำใหใ้ชค้า่ 1 เพือ่ใหร้องรับมาตรฐาน Modbus RTU ทัว่ไป 

 

4. ทีอ่ยู ่Modbus Address สำหรบัเขยีนโปรแกรมควบคมุ 

อา้งองิจากเอกสาร Communication Protocol: 

+2 

การส ัง่งาน (Write Only): 

●​ ส ัง่ Start/Stop/Reset: Address 2000H (ฐานสบิ: 8192) 
○​ คา่ 1 = Forward Run (วิง่ทศิทางปกต)ิ 
○​ คา่ 2 = Reverse Run (วิง่กลบัทาง) 
○​ คา่ 5 = Free Stop (หยดุแบบปลอ่ยไหล) 
○​ คา่ 6 = Decelerate Stop (หยดุแบบหน่วงเวลา - แนะนำอนันี)้ 
○​ คา่ 7 = Fault Reset (รเีซต็เมือ่ม ีAlarm) 

●​ ส ัง่ความถี ่(Set Frequency): Address 1000H (ฐานสบิ: 4096) 
○​ ชว่งขอ้มลู: -10000 ถงึ 10000 
○​ คา่ 10000 = 100.00% ของความถีส่งูสดุ (P0-10) 
○​ ตวัอยา่ง: หาก Max Freq คอื 50Hz, ถา้ตอ้งการสัง่ 25Hz ใหส้ง่คา่ 5000 

การอา่นสถานะ (Read Only): 

●​ อา่นสถานะการทำงาน: Address 3000H (ฐานสบิ: 12288) 
○​ 1 = Forward Running 
○​ 2 = Reverse Running 
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○​ 3 = Stop 
●​ อา่นคา่ความถีป่จัจบุนั: Address 1001H (Operating frequency) 
●​ อา่นกระแส (Current): Address 1004H (Output Current) 
●​ อา่นรหสั Fault: Address 8000H 

สรปุส ัน้ๆ สำหรบัเร ิม่ใชง้าน: 

1.​ ตอ่สาย A+, B- 
2.​ ตัง้คา่ P0-02 = 2 และ P0-03 = 9 
3.​ เชค็ Baud rate (PD-00) และ Format (PD-01) ใหต้รงกบั PLC 
4.​ เขยีนคำสัง่ Modbus ไปที ่Address 2000H (คำสัง่ว ิง่) และ 1000H (ความเร็ว) 
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